AHTAPOT ve MONOPOT KURULUM

A
H Ayak E
1 Adet

F

B
Sabit govde
1 Adet

. \

C J————
Hareketli
govde ve
klavuzu

1 Adet

H/ -

C —
D

E

Ahtapot
AkrobatTutucu
8 Adet

]
=
\ Ahtapot Kollar
Yuvarlak Kol
Tutucu
1 Adet C

F

A Kelebek Vida

16 Adet

/'*! I M6x35 Vida

2 Adet

H

. Tapa ufak
8 Adet K

|
Yildiz Vida

Uzun 1 Adet

J

‘ Yildiz Vida Kisa
1 Adet

K

‘ Tapa Blyuk

4 Adet

L
Sim 2 adet

s

- PERFORMANZ ARGE VE YAZILIM HIZMETLERI A.S. http://performa.nz



AHTAPOT KURULUMU :

YAPILACAK ISLEMLER :

1- H Ayak (A) diz bir zemine yerlestirilir. Sekil 1

Sekil 1

-

SiM gerektigi taktirde gévdenin girdigi

SEKIL 2

yere konur.

2- Sabit gévde ve icindeki hareketli gévde (B ve C) H Ayak (izerine yerlestirilir. (Sekil 2)
Eger ayak saga sola oynuyorsa SiM (L) ile desteklenmelidir.

3- Uzerinde bulunan Kelebek Vidalar(l ve J) iyice sikilir. Sekil 3 ve
Sekil 4

Ust Kelebek Vida

Alt Kelebek Vida

Sekil 4

Sekil 3

4- Saglamhgi kontrol edildikten sonra Yuvarlak kol tutucu (D), kurulu kismin (st tarafina

takilir. iyice oturmasina dikkat edin. Sekil 5
Sekil 5

Oturma Yeri

U\
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5- Yuvarlak gébek takildiktan sonra lizerinde bulunan alyen vida (G) sonuna gelecek sekilde zorlamadan sikilir.
Sekil 6

Alyen Vida

Sekil 6

6- Yuvarlak govde lizerindeki kelebek vidalar (F) kollarin girecegi kadar gevsetilir. Ve
kollar (€) tzerlerinde gelen akrobat tutuculariyla beraber takilmaya baslanir. Kollar
izerinde bulunan yazida, “Baslangi¢c” yazisina kadar oturtulur. lyice oturdugundan
eminolun. Sekil 7

7- Yuvarlak kol tutucunun kollari sabitleyen kelebek vidalari (F) sikilir. Akrobat
tutucular istenilen seviyeye getirilip arkasindaki kelebek vidalar sikilir. sekil 7

Sabitleyici kelebekler

sekil 8

Tim islemleri tamamladiktan sonra Sekil 9 daki goriinlim ortaya ¢ikar. Akrobat
tutucularin (E) arkasindaki kelebek vidalarda (F) sikilmalidir.

sekil 9

sekil 10

3

-~ PERFORMANZ ARGE VE YAZILIM HIZMETLERI A.S. http://performa.nz



8- Son olarak akrobat tutucularda akrobatlar takilir. Sekil 10

MONOPOT Kurulum :

i A
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Govdeler ve en lstteki akrobat sabitleyici size monte halde gelecektir. Bu gbvdeyi, dokiim
ayagin ortasindaki yere yerlestirin. Alyen anahtar ile Alyen vidalari sikin.

Alyen Vida
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Hareketli gévdeler istenilen boyuta ayarlanip kullanima hazir hale getirilir.

Alt taraftaki Akrobat sabitleyici istenildigi sekilde ayarlanabilir. Kullanim sekline gére yukariya veya yana gevrilebilir.

Akrobatlar sabitleyiciye ortasindaki vida deligine oturtulur ve gevrilerek yerlestirilir.
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Canta Kullanimi

Sparklar icin gelen ¢anta Tirkiye logosu yukari gelecek sekilde agiimalidir.

Cantanizdan 8 adet spark cikar. Sparklarin hepsi kapali sekilde size gelecektir. Cantanizi ters tutarsaniz sparklar
acilabilir ve pilleri bitebilir. Cantanizin icerisinden bir adet spark ile tablet arasindaki baglanti aparati ve 2 adette
kablo ¢ikacaktir.

Sparklari Sarj ederken sparktaki pil yuvasi ile gantadaki pil yuvasini denk getirmeniz gerekmektedir. Yoksa sparklari
sarj edemezsiniz.

Spark Sarj Pini

Pil Sarj Yuvasi

Sparki ¢cantaya sekildeki gibi yerlestirmelisiniz.
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Sparklari gantasinda sarj etmeniz icin yanda gorilen sarj Unitesine size verilen adaptoér
kablosunu yerlestirip prize takmalisiniz. ( 9 Volt 7-10 Amper olmalidir. Farkli bir adaptor
kullanmayiniz.)

Cantayi sarja koyduktan sonra Sparklar tizerindeki ledler kirmizi yaniyorsa sparklarin pili %50 nin altindadir. Sari

yandiginda %50 ile %90 arasindadir. Yesil yandiginda ise piller tam doludur. Calismalara baslamadan dnce pilleri tam
sarj ediniz.
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